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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z montazem poélek dla zwierzat
matych w przepustach w zwiazku z rozbudowa drogi wojewddzkiej nr 123 Huta Szklana -
droga krajowa nr 22 (Przesieki) na odcinku od m. Kuznica Zelichowska do skrzyzowania z
droga krajowa nr 22 (Przesieki) i dotycza:

e przebudowy przepustu P-9 w km 0+898,00;
e przebudowy przepustu P-10 w km 4+005,00;
e przebudowy przepustu P-11 w km 7+050,40.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych stosowana jest jako
dokument przetargowy 1 kontraktowy przy =zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem i odbiorem poétek dla zwierzat w przepustach i obejmuja:
— wykonanie i montaz do konstrukcji potek dla zwierzat z laminatow poliestrowo-
szklanych o szer. min. 50 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mate dolne przejscie dla zwierzat — element przepustu pod droga stuzacy jako przejscie
dla matych zwierzat takich jak ptazy, gady, bezkrggowce oraz mate ssaki, ktorego
przeznaczeniem jest zachowanie ciagtosci siedlisk 1 korytarzy migracyjnych.

1.4.2. Laminat — kompozyt poliestrowo-szklany w kolorze zielonym, lub piaskowym
sktadajacy si¢ z zywicy poliestrowej, ciagtego i cigtego witokna szklanego oraz wypelniaczy.
Nie nalezy stosowac surowcow z odzysku, gdyz te nie gwarantuja trwatosci 1 dobrej jakosci.
1.4.3. Potka z laminatu — pdotka wykonana z kompozytu poliestrowo-szklanego w kolorze
zielonym, lub innym jasnym z wykluczeniem koloréw ciemnych - absorbujacych
promieniowanie cieplne, powodujacych nagrzewanie tych elementoéw przyczyniajac si¢ do
odstraszania zwierzat.

1.4.4. Posypka gruntowa — warstwa posypki kwarcowej czg$ciowo zatopiona w laminat,
stanowiaca wierzchnia warstwe potki z laminatu, pokryta dodatkowo cienka warstwa
rodzimego gruntu lub humusu.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB 1 poleceniami Inzyniera. Ogodlne wymagania
dotyczace robdt podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Wyroby budowlane

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace wyrobéw 1 materiatow podano w STWiORB
D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
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2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacja projektowa i aprobata techniczna
Materialty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j
lub ST oraz z aprobata techniczna IBDiM.

2.2.2. Rodzaje materiatlow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu plotkéw sa:

— laminat poliestrowo — szklany lub inny o podobnych wtasciwosciach tj. o duzej odpornosci
na starzenie, oraz odpornosci na dziatanie podwyzszonej temperatury w czasie jak rowniez
nie podatny na odksztatcenia, w kolorze zielonym.

Konstrukcja potki powinna spetnia¢ wytyczne okre§lone w ,,Poradniku ochrony plazéw.
Ochrona dziko zyjacych zwierzat w projektowaniu inwestycji drogowych. Problemy 1 dobre
praktyki” Rafal T. Kurek, Mariusz Rybacki, Marek Sottysiak.

Pétka z laminatu powinna mie¢ nie mniejsza niz. 50 cm szeroko$¢, minimum 2 mm grubosci i
by¢ w kolorze zielonym. Potka z laminatu powinna sktada¢ si¢ z elementow o dlugosci
minimum 120 cm taczonych na zaktad, co daje gwarancj¢ szczelnosci.

Odpowiednia wytrzymato$¢ 1 sztywnos$¢ poétki powinna by¢ zagwarantowana przez
zastosowanie wzmocnien w postaci przettoczen wzdluznych i poprzecznych, wygigtych
kothierzy zewngtrznych. Potki powinny posiada¢ taka sztywno$¢ by nie podlegaty ugigciom i
drganiom w czasie przechodzenia po nich zwierzat. Wyzej wspomniane kohierze stuzy¢ maja
ponadto do zabezpieczenia zwierzat przed spadnigciem z potki. Dodatkowo zapobiega¢ maja
ubytkom (wyptukiwaniu sig) zwiru i gleby znajdujacych si¢ na powierzchni poiek.

Potke z laminatu instaluje si¢ na wspornikach, a mocuje si¢ je za pomoca nitObw w miejscu
zaktadow. Montaz do konstrukcji betonowej przepustu za pomoca kotew wklejanych.

Ze wzgledu na charakter i przeznaczenie, potki z laminatu musza swoim wygladem imitowac
naturalne przejscia dla zwierzat 1 powinny by¢ w kolorze zielonym. Wskazane jest zatem by
pokryte byty posypka gruntowa, na ktora powinna sktadac si¢ warstwa wtopionego w laminat
zwiru/piasku kwarcowego oraz cienka warstwa gruntu lub humusu (ok 3 cm).

Dostawca powinien zapewni¢ kompleksowy system potek tj. taki, ktéry obejmuje
wyprowadzenie potek poza obreb przepustu (np. instalowanie potek nad rowami, mocowanie
ich do skrzydetek przepustu czy na skarpach ziemnych lub brukowanych).

Materiat przeznaczony do wytworzenia potek powinien spetniaé nastgpujace wymagania:

Lp. Whasciwosci Jednostki Wymagania Metody badan wedtug
1 2 3 4 5
1 | Wytrzymato$¢ gwarantowana
) ) ) MPa >100 PN-EN I1SO 604

laminatu na $ciskanie

2 | Wytrzymatosc¢ gwarantowana
laminatu  na  rozciaganie  przy MPa >100 PN-EN I1SO 178
zginaniu

Ksztatt poszczegolnych elementdw powinein spetniaé nastgpujace wymagania:

Lp. Wiasciwosci Jednostki Odchylenia wymiaru
1 2 3 5
1 | Dlugos$¢ potki mm +5mm
2 | Pozostate =~ wymiary polki  za +5mm
wyjatkiem grubo$ci materiatu mm
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3 | Odchyiki prostoliniowosci mm +3 mm

4 | Odchytki skrecania przekroju + 3mm

mierzone wzajemnym przesunigciem
mm
odpowiadajacych sobie punktow

przekroju

2.2.3. Sktadowanie materiatow
Elementy potek nalezy przechowywac tak, aby nie ulegly mechanicznemu uszkodzeniu.
Sktadowanie materiatow powinno odpowiada¢ wymaganiom STWIORB.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzegtu podano w STWiORB D.00.00.00.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢
mozliwo$cia korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak np.:

— lopaty i inne narzgdzia reczne.

Uwaga: W czasie roztadunku poétek nalezy zwracaé uwagg, zeby nie jego poszczegdlnych
elementow, np. przez zbyt energiczne wyciaganie, co powoduje tarcie materialu o podtoze.
Sprz¢t powinien odpowiada¢ wymaganiom okreSlonym w dokumentacji projektowej,
STWIORB, instrukcjach producentéow lub propozycji Wykonawcy 1 powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

4, Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne".

4.2. Transport materialow
Sposob transportu potek z laminatu nie moze powodowac obnizenia ich jakosci lub uszkodzen.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".

5.2. Zasady wykonywania robot

Montaz plotkow z laminatu moze by¢ wykonany wyltacznie przez wyszkolony personel
techniczny.

Jezeli instrukcja dostawcy systemu nie przewiduje innego systemu montazu, plotek nalezy
montowac jak ponizej.

W przypadku pétki ze wspornikami nalezy zainstalowaé wsporniki wywiercajac w $cianach
przepustu co najmniej po dwa otwory na kazdy wspornik w odleglosciach oznaczonych w
instrukcji montazu, pamigtajac, ze potki sa taczone na zaktad o szerokosci co najmniej 5 cm.
Wsporniki przytwierdzi¢ do $ciany przepustu stosujac kotwy wklejane. Nastepnie przynitowac
poiki do wspornikow jednoczesnie dociskajac potke do Sciany przepustu.

W przypadku pétki samonos$nej wywierci¢ otwory do zamocowania kotew wklejanych o
rozstawie zgodnym z rozmieszczeniem otwordw na kotnierzu polki, pamigtajac, ze potki sa

155




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH M.20.02.40

taczone na zaklad o szerokosci co najmniej 5 cm. Po umieszczeniu kotew w otworach i
osiagnigciu przez nie zaktadanej wytrzymatos$ci, przykrecic¢ potke do Sciany przepustu.

Potki sasiadujace, w miejscu zaktadu polaczy¢ nitami Al/Fe (3-4 nity na dnie p6iki i po jednym
na kohierzu).

W miejscu wejscia/wyjscia z przepustu, w razie koniecznosci zmiany kierunku potki, powinno
si¢ zastosowac katowy element potkowy (tacznik) przymocowujac go do zainstalowanej w
przepuscie potki oraz potki przytwierdzonej do §ciany naprowadzajacej. W przypadku katow <
90° katowy element potkowy nalezy przycia¢ w odpowiednim miejscu. Element narozny
nalezy taczy¢é zawsze z szersza strona potek poprzez nitowanie zakladu dna i kotnierza.
Mocowanie potek nalezy rozpoczyna¢ od naroza wejsScia/wyjscia przepustu.

Nalezy réwniez pamigtaé, ze podtka narozna powinna by¢ podparta specjalnym naroznym
wspornikiem.

W przypadku koniecznos$ci skrocenia potki (cigcie nalezy wykona¢ od strony nieprzewgzone))
mozna to przeprowadzi¢ na placu budowy przy uzyciu szlifierki katowej z zachowaniem
przepiséw BHP.

Sposoby wyjscia potek poza obreb przepustu:

Nalezy przyjaé system, ktory zostal opracowany przez wybranego producenta potek, dotyczy to
mocowania do $ciany skrzydelek przepustu oraz instalowania pétek na wprost, lub pod katem,
w przypadku przeszkdd takich jak: rowy odwadniajace, oraz sytuacji kiedy istnieje réznica
poziomdw migdzy potka a ptotkiem.

W razie niestandardowych rozwiazan (brak $cian naprowadzajacych, naprowadzajace skarpy
zadarnione itp.) zwréci¢ si¢ do producenta potek.

Po zamontowaniu przejscia dla zwierzat dno elementdéw z laminatu przykry¢ ok 3 cm warstwa
ziemi lub innym naturalnym podtozem.

Sposob prowadzenia  prac zwiazanych z montazem plotkow nie moze powodowaé
zanieczyszczenia Srodowiska. Wszelkie odpady laminatu Wykonawca obowigzany jest usunaé
z terenu robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania og6lne".

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatdéw przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w pkcie 2,

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow z tworzyw 1 prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegblnienie robot CZQ?S&{;XOSC Wartos$ci dopuszczalne
1 |Lokalizacja i zgodno$¢ granic 1 raz Wg pktu5i
terenu robdt z dokumentacja dokumentacji
projektowa projektowej
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2 |Montaz potek Biezaco Wg pktu 5
3 | Wykonanie robot Ocena ciagla W(g pktu 5
wykonczeniowych

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D.00.00.00."Wymagania ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) kompletnego wykonania pdotki wewnatrz przepustu i na
dhugosci skrzydet.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daly wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnoSci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego ptotka obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie terenu,

— dostarczenie materialow 1 sprzgtu,

— kompletny montaz potki wedtug wymagan dokumentacji projektowej i STWIORB,
— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane

STWIORB D.00.00.00  Wymagania ogdlne
Katalog Drogowych Urzadzen Ochrony Srodowiska GDDKIA. Oprac. IBDIM, Warszawa 2002

»Poradnik ochrony ptazow. Ochrona dziko Zyjacych zwierzat w projektowaniu inwestycji
drogowych. Problemy i dobre praktyki” Rafat T. Kurek, Mariusz Rybacki, Marek Sottysiak.

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIE]J z dnia
30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r.)
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