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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru zasypania wykopoéw i wykonania nasypoéw
przy obiektach inzynierskich w zwiazku z rozbudowa drogi wojewddzkiej nr 123 Huta
Szklana - droga krajowa nr 22 (Przesieki) na odcinku od m. Kuznica Zelichowska do
skrzyzowania z droga krajowa nr 22 (Przesieki) i dotycza:

e przebudowy przepustu P-9 w km 0+898,00;
e przebudowy przepustu P-10 w km 4+005,00;
e przebudowy przepustu P-11 w km 7+050,40.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt ziemnych przy
budowie obiektow i obejmuja:
— wykonanie zasypki  przepustu gruntem niewysadzinowym wraz =z
zaggszczeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wskaznik réznoziarnistosci U - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalnosé
gruntdOw niespoistych.

1.4.2. Wskaznik zageszczenia - jest to stosunek ggstoSci objgtoSciowej szkieletu
gruntowego pg gruntu sztucznie zaggszczonego do maksymalnej gestosci
objetosciowej szkieletu gruntowego pgs.

1.4.3. Wilgotnos$¢ optymalna gruntu - wilgotno$¢ optymalna gruntu jest to wilgotnosc,
przy ktorej grunt ubijany w sposob znormalizowany uzyskuje maksymalng ggstos¢
objetosciowq py.

1.4.4. Zasypka - grunt nasypowy, ktorym uzupeinia si¢ przestrzen w wykopie ponizej
poziomu terenu po wybudowaniu konstrukeji dla ktérej wykonano wykop.

1.4.5. Nasyp - drogowa budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni terenu w obrebie
pasa drogowego.

1.4.6. Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi
polskimi normami i STWIORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, STWi1ORB i poleceniami InZyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania og6lne".

2. Wyroby budowlane i materialy

Materialem stosowanym przy wykonywaniu robdt wedlug zasad niniejszej STWiORB sa
grunty sypkie odpowiadajace wymaganiom STWiORB, pochodzace z dokopu.

13



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH M.11.01.04.

Do zasypania konstrukcji wykonanych w gruntach niespoistych nalezy zastosowac pospotki i
piaski co najmniej §rednioziarniste o maksymalnej wielkosci kruszywa 30 mm oraz:

- wskazniku r6znoziarnisto$ci co najmniej 3

- wspolezynniku filtracji K1o> 6 x 10° m/s

- zawartosci czastek < 0,005 mm < 10%,

- zawartosci czastek < 0,02 mm < 2%,

- kapilarnosci biernej Hxg < 1,0m,

- wskazniku WP>35,
Do zasypania fundamentéw wykonanych w gruntach spoistych nalezy zastosowaé grunty
spoiste tam wykopane.
Materiaty te przed wbudowaniem musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Do zasypywania wykopow wykonywanych w gruntach spoistych nalezy stosowaé grunt
rodzimy lub inny grunt o podobnych witasciwosciach jak grunt pochodzacy z wykopu. Do
zasypywania wykopow w gruntach niespoistych nalezy stosowac grunt niespoisty.
Do zasypywania powinien by¢ uzyty grunt nie zamarznicty ibez jakichkolwiek
zanieczyszczen (np. torfu, darniny, korzeni, odpadkéw budowlanych lub innych materiatow).

3. Sprzet

Wykonawca przystgpujacy do zasypywania wykopow powinien mie¢ do dyspozycji
nastepujacy sprzet:

- koparki lub spycharki do zasypywania wykopéw lub formowania zasypek,

- sprzet do recznego zasypywania wykopow,

- wibratory plytowe,

- zuraw samochodowy.
Rozgarnigcie gruntu nalezy wykona¢ mechanicznie 1 recznie.
Sprzet uzywany do zasypywania i zaggszczania wykopow musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. Transport

Materiaty przewidziane ustaleniami niniejszej STWiORB do wykonania robot przewozone
beda samowytadowczymi Srodkami transportu.

Zatadunek, transport, roztadunek i skltadowanie materialdw do zasypywania wykopow
powinny odbywaé si¢ tak, aby zabezpieczy¢ grunt przed zanieczyszczeniem 1 utrata
wymaganych wlasciwosci.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

5.2. Zakres wykonywanych robot przy zasypywaniu wykopow i elementow obiektow
Zasypywanie wykopdw i elementow obiektu nalezy prowadzi¢ zgodnie z ustalong kolejno$cia
robot, na podstawie harmonogramu opracowanego przez Wykonawce i1 zaakceptowanego
przez Inzyniera. Harmonogram ten musi uwzglednia¢ etapowanie robot. Kolejnosé
wykonania wykopow i zasypek na podstawie Dokumentacji Projektowej.

5.2.1. Zasypywanie wykopow
Zasypywanie wykopow powinno by¢ przeprowadzone bezposrednio po wykonaniu w nich
okreslonych Dokumentacja Projektowa robdt 1 po uzyskaniu zgody Inzyniera. Przed
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przystapieniem do zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone i odwodnione. Do
zasypywania powinien by¢ uzyty grunt niezamarznigty i bez zanieczyszczen.

Elementy obiektow mozna zasypa¢ po wykonaniu przewidzianych robot i wykonaniu izolacji
przeciwwilgociowey.

Uktadanie warstw gruntu i ich zaggszczenie w poblizu elementow budowli powinno by¢
dokonywane w taki sposob, aby nie spowodowaé uszkodzenia budowli ani izolacji
przeciwwilgociowej.

5.2.2 Zaggszczanie gruntu w rejonie konstrukeji — wymagania wspolne
Grunt nalezy zaggszcza¢ niezwlocznie po wbudowaniu.
Kazda warstwa gruntu nasypowego powinna by¢ zagegszczana mechanicznie. Kolejna
warstw¢ gruntu mozna uktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametrow juz
ulozonej warstwy. Nalezy zwr6ci¢ uwage, aby podczas zageszczania nie uszkodzi¢ izolacji
konstrukcji obiektu.
Grubos$¢ zageszczanych warstw winna wynosic:
a) przy zageszcezaniu lekkimi walcami - max. 0,2 m,
b) przy =zaggszczaniu walcami  wibracyjnymi, wibratorami lub  ubijakami
mechanicznymi - max. 0,4 m,
Zaggszczenie gruntu przy zasypywaniu urzadzen lub warstw odwadniajacych powinno
odbywac si¢ recznie do wysokosci okoto 30 cm powyzej urzadzenia lub warstwy
odwadniajacej, w taki sposob, aby nie spowodowac uszkodzenia systemu odwadniajacego.
Przy zaggszczaniu gruntow nasypowych, dla uzyskania rownomiernego wskaznika nalezy:
— roz$ciela¢ grunt warstwami poziomymi o roéwnej grubo$ci, sposobem r¢cznym lub
lekkim sprzgtem mechanicznym,
— warstwe nasypanego gruntu zageszcza¢ na catej szeroko$ci, przy jednakowej liczbie
przejs¢ sprzetu zageszezajacego,
— prowadzi¢ zaggszczenie od krawedzi ku srodkowi nasypu.
Wilgotno$¢ gruntu zaggszczonego powinna by¢ zblizona do wilgotnosci optymalnej dla
danego gruntu.
Wilgotnos$¢ optymalna i maksymalna gestos¢ pozorna gruntu w stanie wysuszonym, powinny
by¢ wyznaczone laboratoryjnie.
Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zaggszczania jest wigksza od wilgotnos$ci
optymalnej o wartos¢ wigksza od odchylen podanych w ST to grunt nalezy przesuszy¢ w
sposob naturalny lub ulepszy¢ przez zastosowanie dodatku spoiw. Jezeli grunt jest zbyt suchy,
to zaleca si¢ zwigkszenie wilgotnosci gruntu przez zraszanie woda.

5.2.2.1. Zaggszczanie gruntu za i nad przepustami
Zasypywanie przepustow wykonywac na podstawie Dokumentacji Projektowej przepustow.
Zasypke konstrukcji wykonywaé rownomiernie z obu stron na catej dlugosci. Zasypka
powinna by¢ wykonywana warstwami o grubosci od 15 przy ubijaniu r¢gcznym do 20 cm (lub
30 cm) przy zaggszczaniu lekkimi urzadzeniami wibracyjnymi. Maksymalna rdznica
wysokosci zasypki po obu stronach przepustu wynosi jedna warstwg (do 20 cm). Materialu
zasypki nie mozna zrzuca¢ na 1 w poblizu konstrukcji, gdyz moze to spowodowac zmiany
ksztattu 1 ustawienia konstrukcji.
Warstwy gruntu mozna zaggszcza¢ recznie lub mechanicznie. Wskaznik zaggszczenia wg
metody Proctora nie powinien by¢ mniejszy niz:

= |s- min 0,98 — w odlegtosci do 20 cm od $cianki konstrukcji przepustu;

* Is- min 1,00 — w pozostatym obszarze.

= |s — zgodnego z wymaganiem bezposrednio pod konstrukcja jezdni — wg

opracowania drogowego
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Zageszczanie zasypki prowadzi¢ w poblizu konstrukeji ubijakami recznymi (w odlegtosci do
0,25 m). Lekkie ptyty i walce wibracyjne mozna stosowac¢ w dalszej odlegtosci od konstrukcji
przepustu. Zageszczanie prowadzi¢ rownolegle do 0si przepustu.

Podczas wykonywania 1 zaggszczania zasypki biezaca kontrole potozenia przepustu.
Niedopuszczalne jest przemieszczanie lub wypychanie przepustu.

Do zasypki stosowa¢ niewysadzinowy piasek gruboziarnisty lub mieszankg zwirowo-
piaskowa o klasie niejednorodnosci D3 - frakcja 0+30 mm.

Niedopuszczalne jest formowanie i zaggszczanie nasypow w granicy klina odlamu przy
uzyciu ci¢zkiego sprzetu.

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania og6lne".

6.1. Badania materialow
Nalezy sprawdzi¢ przydatno$¢ materiatow na zasypki badajac:
a) uziarnienie zgodnie z PN-86/B-02480,
b) wilgotno$¢ naturalna, wilgotno$¢ optymalna i maksymalna ggsto$¢ objetosciowa
szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481,
c) wskaznik piaskowy gruntu wg BN-64/8931-01,
d) wskaznik réznoziarnistosci wg BN-76-8950-03,
e) wspolezynnik filtracji powyzej wartosci wymaganej badanej metoda Beyera wg BN-
76-8950-03,
f) kapilarnos¢ bierna, wg PN-B-04493.

6.2. Kontrola i badania przy odbiorze

a) sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa,

b) sprawdzenie wykonanych zasypek,

C) sprawdzenie rzednych,

d) sprawdzenie zaggszczenia gruntdw na podstawie BN-8931-12 - wymagany wskaznik

zaggszczenia.

Dodatkowo dla przepustow nalezy na biezaco prowadzi¢ kontrolg potozenia konstrukcji w
trakcie wykonywania zasypki.

6.2.1. Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa wykonanych zasypek,
Pomiary ksztattu zasypek obejmuja kontrolg:
— prawidlowos$ci wykonania zasypek,
— wymiary ewentualnych nasypow (nadsypek),
— odtworzenie ksztaltu terenu przed wykonaniem wykopow.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania zasypek polega na skontrolowaniu zgodnosci
Z pochyleniem okreslonym w Dokumentacji Projektowe;.

6.2.2 Sprawdzenie zaggszczenia gruntow.

Sprawdzenie zaggszczenia gruntow nalezy wykonywac, nie rzadziej niz 1 raz na 150 m®
gruntu zasypki, co najmniej 4 badania na szerokosci przepustu wykonywane co druga
warstwe zasypki metoda Proctora. Cato$¢ zasypki zostanie przebadana sonda dynamiczna w
co najmniej 2 punktach na szerokosci zasypki. Prawidlowo$¢ zaggszczenia konkretnej
warstwy musi by¢ potwierdzona przez Inspektora Nadzoru wpisem do Dziennika Budowy.
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Ocenge wynikow zageszczania gruntow, zawartych w  dokumentach kontrolnych,
przeprowadza si¢ sprawdzajac wszystkie warto$ci Is przedstawionych przez Wykonawceg
w raportach z biezacej kontroli Robot ziemnych.

Zageszczenie zasypek uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami, jezeli osiagnigty jest wymagany
wskaznik zaggszczenia gruntéw zgodny z STWiORB.

Jezeli wszystkie badania daly wyniki dodatnie, wykonane roboty ziemne nalezy uzna¢ za
zgodne z wymaganiami STWiORB. Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane
roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuacji
Wykonawca obowiazany jest doprowadzi¢ roboty ziemne do zgodnosci z norma 1 przedstawic
je do ponownego odbioru.

6.3. Dopuszczalne odchylki
Dopuszczalne odchytki od ustalen projektu nie powinny by¢ wigksze niz:

— 0,002 - dla projektowanych spadkow,
— 0,010 - dla nachylenia skarp,
— 12 cm - dla rzednych.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robét jest 1 m® wykonanej i zaggszczonej zasypki.
Ogdlne zasady obmiaru robot wg STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
— oczyszczenie dna wykopu,
— ulozenie oraz zaggszczenie poszczegdlnych warstw.
Odbidér robot zanikajacych powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8.1 STWiORB
D.00.00.00 oraz zapisami niniejszej specyfikacji.

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania
ogolne".
Cena wykonania robdt obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  zakup i transport materiatu przewidzianego do wykonania robot,
—  przygotowanie materiatu o optymalnej wilgotnosci do wbudowania,
—  zasypanie wykopow oraz konstrukcji wraz z zaggszczeniem,
— uporzadkowanie terenu robot,
— przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiarow wymaganych
w Specyfikacji.
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10. Przepisy zwiazane i standardy

STWIORB D.00.00.00  Wymagania ogélne

PN-B-02479
PN-86/B-02480
PN-B-02481

PN-B-04452
PN-88/B-04481
PN-B-06050
PN-S-02205
BN-77/8931-12
BN-76/8950-03

Geotechnika. Dokumentowanie geotechniczne. Zasady ogodlne.
Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntéw.

Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki
miar.

Geotechnika. Badania polowe.

Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Obliczenie wspolczynnika filtracji gruntow niespoistych na podstawie
uziarnienia i porowatosci.

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIEJ z dnia
30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r.)
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