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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania 1iodbioru robdt zwiazanych z budowa ptotkéw
naprowadzajacych dla ptazow w zwiazku z rozbudowa drogi wojewodzkiej nr 123 Huta
Szklana - droga krajowa nr 22 (Przesieki) na odcinku od m. Kuznica Zelichowska do
skrzyzowania z droga krajowa nr 22 (Przesieki) i dotycza:

e przebudowy przepustu P-9 w km 0+898,00;
e przebudowy przepustu P-10 w km 4+005,00;
e przebudowy przepustu P-11 w km 7+050,40.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych stosowana jest jako
dokument przetargowy 1 kontraktowy przy =zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem i odbiorem ptotkéw naprowadzajacych dla ptazow i obejmuja:

— wykonanie i montaz plotkow naprowadzajacych z laminatéw poliestrowo-szklanych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Plotek naprowadzajacy dla matych zwierzat - konstrukcja uniemozliwiajaca wejscie
malego zwierzgceia (typu plazy, gady czy inne mate zwierzgta) na drogg, ktoéra kieruje go do
bezpiecznego przejscia pod droga (zwierze napotykajac barier¢ w postaci ptotka idzie wzdtuz
niego az do wyznaczonego przejscia).

1.4.2. Laminat — kompozyt poliestrowo-szklany, sktadajacy si¢ z zywicy poliestrowej, ciaglego
1 cigtego widkna szklanego oraz wypelniaczy. Nie nalezy stosowac¢ surowcow z odzysku, gdyz
te nie gwarantuja trwatosci.

1.4.3. Plotek z laminatu — ptotek naprowadzajacy wykonany z kompozytu poliestrowo-
szklanego posiadajacy laminatowe wzmocnienia wzdtuzne i poprzeczne, posiadajacy daszek i
pozioma potke (lub bez potki), wkopany czg§ciowo w ziemig, sktadajacy si¢ z paneli faczonych
na zaklad nitami instalowany do siatek naprowadzajacych dla duzych zwierzat badZ mocowany
na palikach umieszczonych w ziemi. Plotek naprowadzajacy w swoim systemie powinien
zawiera¢ prefabrykowane skrety w prawo 1 w lewo oraz elementy wejscia na wzniesienie lub
zejScia z wzniesienia. Powinien by¢ w kolorze zielonym, aby dobrze zsynchronizowat sig¢ z
otoczeniem, lub innym jasnym kolorze nie powodujacym jego nagrzania. Ciemny kolor
absorbujac skutecznie ciepto stoneczne powoduje odstraszanie zwierzat.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB 1 poleceniami Inzyniera. Ogo6lne wymagania
dotyczace robdt podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Wyroby budowlane

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogbélne wymagania dotyczace wyrobéw 1 materialbw podano w STWiORB
D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
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2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacja projektowa i aprobata techniczna
Materialty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j
lub ST oraz z aprobata techniczna IBDiM.

2.2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu plotkoéw sa:

— laminat poliestrowo — szklany lub inny o podobnych wiasciwosciach tj. o duzej odpornosci
na starzenie, oraz odpornosci na dziatanie podwyzszonej temperatury w czasie jak rowniez
nie podatny na odksztalcenia, w kolorze zielonym.

Konstrukcja ptotka powinna spelia¢ wytyczne okreslone w ,,Poradniku ochrony ptazéw.
Ochrona dziko zyjacych zwierzat w projektowaniu inwestycji drogowych. Problemy i dobre
praktyki” Rafat T. Kurek, Mariusz Rybacki, Marek Sottysiak.

Plotek z laminatu stosowany do naprowadzania matych zwierzat (zgodnie z rysunkiem obok)
powinien by¢ zbudowany z paneli o wysoko$ci co najmniej 600 mm. W gornej czgsci panelu
powinien znajdowac si¢ daszek o dtugosci wigkszej niz 100 mm nachylony do pionowej czgsci
panelu pod katem od 45° do 90° (odlegto$¢ migdzy koncem daszka a ptaszczyzna pionowa
panelu powinna by¢ wigksza niz 100 mm), moze réwniez posiada¢ pozioma potke montowana
na wysokosci ok. 160 mm mierzac od dolnej krawedzi panelu.

Na skarpach ptotek z laminatu opisany powyzej powinien by¢ wyposazony w otwory, ktorych
$wiatto zakrywa siatka o boku oczka nie wigkszym niz 5x5 mm (rysunek obok). Drenaz
powinien by¢ tak wykonany, by nie ostabia¢ konstrukcji ptotka. Ptotek z drenazem umozliwia
przeptyw wody nagromadzonej w skutek masywnych ulew. Dzigki drenazowi ptotek nie jest
podmywany przez wodg i nie przechyla sig.

Ze wzgledu na charakter i przeznaczenie, plotki z laminatu musza mie¢ kolor naturalny
zielonkawy — nie wyr6zniajacy si¢ z otoczenia i nie powodujacy nagrzewania si¢ elementu.

Materiat przeznaczony do wytworzenia ptotkdw powinien spetnia¢ nastepujace wymagania:

Lp. Wiasciwosci Jednostki Wymagania Metody badan wedtug
1 2 3 4 5
1 | Wytrzymatos¢ gwarantowana MPa >100 PN-EN 1SO 604
laminatu na $ciskanie
2 | Wytrzymatosc¢ gwarantowana
laminatu na  rozciaganie  przy MPa =100 PN-EN 1SO 178
Zginaniu

Ksztalt poszczegdlnych elementdw powinein spetnia¢ nastgpujace wymagania:

Lp. Wiasciwosci Jednostki Odchylenia wymiaru

1 2 3 5
1 | Dlugos$é ptotka mm +1,5%
2 | Wysokos¢ ptotka mm +0,5%
3 | Dtugo$¢ daszka ptotka mm + 6 mm
4 | Srednia grubo$¢ laminatu ptotka * mm + 1,5 mm
5 | Dlugosc¢ stupka mm +5 mm
6 | Srednia grubosé laminatu stupka * mm + 0,5mm
7 | Odchylki prostoliniowosci mm + 3 mm
8 | Odchytki skrgcania przekroju + 3mm

mierzone wzajemnym przesunigciem mm

odpowiadajacych  sobie punktow

przekroju
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2.2.3. Sktadowanie materiatow
Elementy ptotka nalezy przechowywac tak, aby nie ulegty mechanicznemu uszkodzeniu.
Sktadowanie materiatdow powinno odpowiada¢ wymaganiom STWIORB.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D.00.00.00.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak np.:

— lopaty i inne narz¢dzia reczne.

Uwaga: W czasie roztadunku plotka nalezy zwraca¢ uwagg, zeby nie jego poszczegodlnych
elementéw, np. przez zbyt energiczne wyciaganie, co powoduje tarcie materiatu o podtoze.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej,
STWIORB, instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy 1 powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne".

4.2. Transport materialow
Sposob transportu ptotkdw z laminatu przewidzianych do naprowadzania matych zwierzat nie
moze powodowac obnizenia ich jakosci lub uszkodzen.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

5.2. Zasady wykonywania robot

Montaz plotkow z laminatu moze by¢ wykonany wyltacznie przez wyszkolony personel
techniczny.

Jezeli instrukcja dostawcy systemu nie przewiduje innego systemu montazu, plotek nalezy
montowac jak ponize;.

Po wyznaczeniu przez Wykonawcg poziomu, na ktorym ma zosta¢ zainstalowany plotek z
laminatu, pracg nalezy rozpocza¢ od wkopywania palikéw tak aby byly one zaglebione w grunt
na gltebokos¢ 500 mm, optymalny rozstaw palikow to 400 mm (gdy do paneli ptotka przylega
skarpa) lub 600 mm (jezeli ptotek jest konstrukcja wolnostojaca). Nastgpnie migdzy palikami,
w linii prostej, nalezy wykopaé¢ rowek o glebokosci 160 mm. Panele umieszczone w rowku
powinno si¢ faczy¢ migdzy soba na zaklad nitami (jeden na daszku, pi¢¢ na pionowej czgsci
panelu), a nastgpnie przytwierdzi¢ je rowniez nitami do wczesniej wkopanych palikow. Nalezy
zwroci¢ uwage na pozioma potke (jezeli ptotek jest w nig wyposazony), ktéra powinna opieraé
si¢ o powierzchnig¢ gruntu.

Sposdéb prowadzenia  prac zwiazanych z montazem plotkbw nie moze powodowaé
zanieczyszczenia srodowiska. Wszelkie odpady laminatu Wykonawca obowiazany jest usunaé
z terenu robot.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:
— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje
zgodnosci, ew. badania materialdw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wiasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w pkcie 2,

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie roboét
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot CZQ?;;ZXOSC Wartos$ci dopuszczalne
1 |Lokalizacja i zgodno$¢ granic 1r Wg pktu 5 i
, . az ..
terenu robot z dokumentacja dokumentacji
projektowa projektowej
2 |Montaz ptotkow Biezaco W(g pktu 5
3 | Wykonanie robot Ocena ciagla W(g pktu 5

wykonczeniowych

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D.00.00.00."Wymagania ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) kompletnego wykonania ptotka naprowadzajacego.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daly wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6élne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kompletnego ptotka obejmuje:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie terenu,

— dostarczenie materiatow 1 sprzetu,

— kompletny montaz ptotka wedlug wymagan dokumentacji projektowej i STWiIORB,
— przeprowadzenie pomiarow i1 badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane

STWIORB D.00.00.00  Wymagania ogélne
Katalog Drogowych Urzadzen Ochrony Srodowiska GDDKiA. Oprac. IBDIM, Warszawa 2002

,Poradnik ochrony ptazéw. Ochrona dziko zyjacych zwierzat w projektowaniu inwestycji
drogowych. Problemy i dobre praktyki” Rafat T. Kurek, Mariusz Rybacki, Marek Soltysiak.

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIEJ z dnia
30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r.)
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