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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
sa wymagania dotyczace montazu punktow pomiarowo-kontrolnych w zwiazku z rozbudowa
drogi wojewodzkiej nr 123 Huta Szklana - droga krajowa nr 22 (Przesieki) na odcinku od m.
Kuznica Zelichowska do skrzyzowania z droga krajowa nr 22 (Przesieki) i dotycza:

e przebudowy przepustu P-9 w km 0+898,00;
e przebudowy przepustu P-10 w km 4+005,00;
e przebudowy przepustu P-11 w km 7+050,40.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych stosowana jest jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot montazowych
punktéw pomiarowo-kontrolnych na obiektach inzynierskich i obejmuja:

- montaz (zalozenie) reperow na konstrukeji obiektu wraz z niezbgdnymi pracami

geodezyjnymi

1.4. Okreslenia podstawowe

141 Celownik - zastabilizowane urzadzenie pomocnicze wskazujace miejsce celowania
luneta teodolitu lub aliniometru w postaci metalowych lub plastikowych sygnatow.

1.4.2  Punkty kontrolowane - punkty sieci kontrolnej zasygnalizowane na powierzchni
obiektu, ktéorych polozenie jest wyznaczane okresowo w celu wyznaczenia
odksztalcen 1 przemieszczen tego obiektu.

1.4.3  Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia zostalo okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

1.44  Osnowa geodezyjna wysokoS$ciowa - usystematyzowany zbidr punktow, ktorych
wysokos$¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia zostata okre§lona przy
zastosowaniu techniki geodezyjne;j.

1.45 Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona
do geodezyjnego tyczenia projektow w terenie oraz geodezyjnej obslugi budowy i
montazu urzadzen 1 konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw
kontrolnych przemieszczen i odksztatcen, a takze w miar¢ mozliwosci do pomiarow
powykonawczych,

146 Reper - zasadniczy element znaku wysoko$ciowego Iub samodzielny znak
wysokos$ciowy (np. reper S$cienny) wykonany najczes$ciej z metalu 1 majacy
jednoznacznie okreslony charakterystyczny punkt, ktorego wysokos¢ jest
Wwyznaczona.

1.4.7  Stanowisko pomiarowo-kontrolne - miejsce przeznaczone do wykonania okresowych
pomiaréw stuzacych do wyznaczania odksztatcen lub przemieszczen, zaopatrzone w
urzadzenie ustawcze przyrzadu mierniczego lub zainstalowany na state przyrzad
mierniczy.
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1.4.8 Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi
polskimi normami i STWiIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa 1 poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Wyroby budowlane i materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace wyrobéw budowlanych
Ogob6lne wymagania dotyczace wyrobow 1 materialbw podano w STWiORB
D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Wyroby budowlane (materialy) do wykonania robot
Repery — punkty wysokosciowe.
Przy wykonywaniu prac polowych stosuje sig :

— jako znaki naziemne - shupki betonowe, kamienne i inne (np.: krotki
odcinek wbitej grodzicy),

— jako znaki podziemne - ptytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie,
butelki,

— jako znaki wysoko$ciowe - glowice metalowe ze stali nierdzewnej mocowane
na obiektach,
— jako znaki pomocnicze - rurki, bolce metalowe oraz pale drewniane.
W celu ustalenia rodzaju znakéw dla osnow poziomych, wysoko$ciowych nalezy korzystac¢
odpowiednio z instrukcji geodezyjnych.
Wszystkie elementy metalowe znakdéw wysokosciowych nalezy wykonaé z wyrobow
odpornych na korozje (stal nierdzewna).

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00

3.2. Sprzet do wykonania robot
Do ustalenia punktéw wysokosciowych (reperow) nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

—  instrumenty typu Total Station o dokladno$ci pomiaru katow 5 oraz odlegtoéci

3 mm + 3 mm/km

— nasadki dalmiercze o doktadnosci pomiaru odlegtosci 3 mm + 3 mm/km

— teodolity lub tachimetry o doktadnoéci pomiaru katow 5,

— niwelatory o doktadnosci pomiaru 1 mm/km,

- flaty,

— tasmy stalowe.
Sprzet stosowany do pomiardw punktow wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie
wymaganej doktadno$ci pomiaru.
Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiada¢ atesty i aktualne Swiadectwa legalizacyjne
wymagane odpowiednimi przepisami. Dotyczy to zaréwno teodolitow, niwelatorow,
dalmierzy, wykrywaczy urzadzen podziemnych, ploteréw itp., jak i prostych przyrzadéw
takich jak tasmy 1 ruletki.
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Sprzg¢t powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym 1 okresowo
sprawdzany.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne".

4.2. Transport wyrobow

Wyroby moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je utozy¢
rOwnomiernie na catej powierzchni ladunkowej, obok siebie 1 zabezpieczy¢ przed
mozliwo$cig przesuwania si¢ oraz uszkodzeniem podczas transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

5.2. Zakres wykonywanych robot.
Repery — punkty wysoko$ciowe wykonane ze stali nierdzewnej] mocowa¢ w uprzednio
wywierconych w  konstrukcji  poszczegdlnych elementow za pomoca zaprawy
niskoskurczowej. Mozliwe jest rowniez osadzanie w deskowaniu ustroju no$nego przed
betonowaniem ww. elementow.
Rozmieszczenie reperéw na konstrukeji obiektu:

— wilot i wylot — po 3 szt. reperow na kazdym wlocie i wylocie (na koncach skrzydet

oraz w srodku $ciany czotowej) ponad zwierciadiem wody $redniej;

Po zakonczeniu prac zwiazanych z budowa obiektu nalezy repery — punkty wysoko$ciowe
ponownie zaniwelowac i sporzadzi¢ operat geodezyjny z podaniem lokalizacji i wysokosci
reperOw. Operat po zaakceptowaniu przez Inzyniera nalezy dotaczy¢ do dokumentacji
powykonawczej obiektow inzynierskich.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola montazu reperéw polega na:
- sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow i ich rzednych przed betonowaniem
elementow,
- sprawdzeniu zamocowania reperow do deskowania,
- sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow i ich rzednych po rozebraniu
deskowania.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
Jednostka obmiaru robot jest 1 szt. zamocowanych 1 zrektyfikowanych reperow
wysoko$ciowych
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8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji w(
pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w STWiORB D.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne".
Cena wykonania robot obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
— zakup i transport niezbednych wyrobow budowlanych do wykonania roboét,
— montaz reperow wysokosciowych — o0sadzenie w deskowaniu przed
betonowaniem (wariant 1),
— montaz reperdw wysokosciowych — o0sadzenie w gotowych elementach
betonowych na zywice epoksydowa (wariant II),
— zaniwelowanie reperow i ich zastabilizowanie,
— pomiar kontrolny reperow po rozebraniu deskowania oraz sporzadzenie operatu
geodezyjnego,
— usunigcie zbednych materiatow poza pas drogowy,
—  przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiardéw wymaganych
w specyfikacji.

10. Przepisy zwigzane

STWIORB D.00.00.00 Wymagania og6lne

STWIORB D.01.01.01 Odtworzenie trasy 1 punktow wysoko$ciowych
Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK-1983.

Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 240)

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIEJ z dnia 30
maja 2000 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r.)
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